
 22 

BAB III 

PERANCANGAN SISTEM 

 

3.1 Langkah- Langkah Perencanaan 

Langkah-langkah pelaksanaan dan pembuatan peralatan  di mulai dari 

perencanaan, yang meliputi perencanaan software dan hardware. Perencanaan 

software meliputi pembuatan Blok diagram , alur kerja (Flowchart) dan 

dilanjutkan dengan pembuatan Listing program dengan menggunakan bahasa 

assembly sesuai dengan Flowchartnya.  

3.1.1 Blok Diagram Sistem 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 5. Blok Diagram Sistem 
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 Dari blok diagram diatas dapat di jelaskan cara kerja sistem adalah 

dengan membaca inputan yang berasal dari UVTron, sensor InfraRed dan 

sensor Photodioda. Data tersebut akan di proses oleh mikrokontroller yang 

outputnya di terima oleh driver motor, kemudian driver motor akan 

memerintahkan motor untuk berputar atau diam sesuai dengan output dari 

mikrokontroller. 

3.1.2 Flowchart 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 6.Flowchart Program 
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 Dari flowchart di atas dapat di jelaskan bahwa alur jalannya 

program di mulai dengan scaning api, jika api telah di temukan posisinya 

maka robot akan bergerak mendekatinya sedangkan jika belum mendeteksi 

api maka robot akan terus scaning. Kemudian jika dalam proses mendekati 

api robot kehilangan pendeteksian terhadap api maka program akan 

mengulang pada proses scaning, dan jika robot masih mendeteksi 

keberadaan api maka robot akan terus berjalan menuju titik api sampai 

sensor InfraRed mendeteksi adanya garis hitam. Setelah garis hitam 

terdeteksi robot akan berhenti dan motor kipas akan mulai scaning, jika 

dalam proses scaning tersebut Photodioda mendeteksi adanya titik api 

maka motor kipas akan berhenti scaning dan kipas akan berputar untuk 

meniup api lilin. Setelah api padam proses akan berakhir.    

3.2 Pembuatan Software 

Pelaksanaan pembuatan software secara ringkas sebagai berikut: 

 Membuat listing program dalam bahasa assembly dengan 

menggunakan notepad. 

 

 

 

 

 

 

Gambar 7.Pembuatan listing program pada notepad 
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 Mengcompile proram tersebut dengan compiler ASM51.EXE agar 

mendapatkan output file berupa file yang berextension .HEX dan 

.LST extension .HEX adalah file yang nantinya akan di 

downloadkan ke chip microcontroller sedangkan yang berextension 

.LST adalah suatu file yang menampilkan kesalahan listing 

program yang dibuat,kita dapat menbukanya dengan menggunakan 

program notepad dan akan ditunjukkan dimanakah letak error dari 

program yang telah dibuat. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 8.Proses Compile Tanpa Error(Sukses) 
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Gambar 9.Proses Compile Error 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 10.Pesan error pada file .LST 
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 Setelah listing program selesai dibuat dan tidak terdapat error maka 

langkah berikutnya adalah mendownload program tersebut disini 

akan digunakan ISP Software untuk proses download ke chip 

89C51.untuk pertama kali buka progran ISP Software  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 11.Tampilan ISP Software 

setelah itu klik pada menu option dan klik selec device dari proses 

tersebut kita diminta memilih IC mana yang akan digunakan 

setelah itu klik file dan pilih load buffer untuk memasukkan 

program yang akan didownload ke buffer setelah itu klik 

instruction dan pilih auto program atau dengan tombol keyboard 

tekan CTRL+A atau klik tombol A  
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Gambar 12.Pemilihan IC  pada ISP Software 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 13.Load buffer 
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Gambar 14.Proses Auto Program (Downloading) 

 

 setelah proses selesai klik instruction dan pilih run target 

untuk menjalankan IC tersebut. 

 

 

 

 

 

 

 

 


