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KATA PENGANTAR 

 
Dengan penuh rasa syukur kehadirat Allah SWT yang telah memberikan 

rahmat yang nyata sehingga penyusun dapat menyalesaikan Tugas Akhir yang 

berjudul: 

PERANCANGAN ARM ROBOT PENGAMBIL KALENG MINUMAN 

PADA KONVEYOR INDUSTRI BERBASIS IBM PC 

( SOFTWARE ) 
 
 Tugas Akhir ini disusun guna memenuhi sebagian persyaratan untuk 

memperoleh gelar Ahli Madya program Diploma (D-III) pada jurusan                 

Teknik Komputer Politeknik NSC Surabaya. 

 Dalam menyelesaikan tugas akhir ini, penyusun melaksanakannya 

berdasarkan pada teori-teori, literature dan bimbingan Dosen Pembimbing serta 

pihak lain yang telah banyak memberikan dorongan dan bantuan baik secara 

materi maupun non materi. 

 Akhir kata semoga apa yang telah penulis buat dapat memberikan manfaat 

bagi rekan-rekan mahasiswa serta dapat dijadikan bahan pertimbangan dalam 

melakukan penelitian dan pengembangan lebih lanjut. 
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memberikan semangat kepadaku untuk berjuang tanpa berputus asa. 

6. Bpak Bambang Prijono sebagai Guru Besar Padepokan Tirta Sutra beserta Ibu 

Hieralemi Fajaryanti dan Adik “ PONNY “ yang juga selalu mendorong aku 

dalam menyelesaikan tugas akhirku dan tidak lupa memberikan do’a dan 

restunya  

7. Teman-temanku senasib yang ada di NSC terutama rekan satu timku : Fuad 

Amrullah, Vince, Fathir, Nugie, Budi, Hartini, Erdyan, Ical, Hesti, Chandra, 
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